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ḣ2
−1

ḣ3
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Axialkolbeneinheiten nach dem Schrägscheibenprinzip werden in diversen 
mobilen sowie stationären Anwendungen zur Leistungsübertragung ein­
gesetzt. Eine Optimierung dieses Verdrängerprinzips kann durch die aktive  
Beeinflussung der Schmierspaltausprägung in den hoch beanspruchten tribo­
logischen Kontaktstellen erzielt werden.
Ziel der Optimierung ist es, einen hohen Wirkungsgrad über den gesamten 
Betriebsbereich zu ermöglichen, den Betriebsbereich zu erweitern sowie das 
Ansprechverhalten und die Stabilität des Betriebszustandes zu verbessern. 
Motivationen sind hierfür die Steigerung der Leistungsdichte, Ansätze der  
Hybridisierung sowie der Wettbewerb mit elektrifizierten Anwendungen.
Der Lösungsansatz, der in dieser Arbeit behandelt wird, ist eine kennfeldba­
sierte Druckregelung von Zusatzfeldern bzw. Druckreservoirs, anhand derer 
betriebspunktspezifisch der Entlastungsgrad der einzelnen betrachteten Kon­
taktflächen ausgeregelt werden kann.
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